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GegenstaiKl cler vorliegenclen Erfindung 
ist cin Federtriebwerk, das fur die verschic- 
dcnston Zwocke. insbesoiidere zum Antvieb 
von Ubren. Spieldoseii. AYagcn, Booten usw. 
dtenen soil. 

Ini Gesfensatz zu bishei- verwendeten Trieb- 
workeii mifc zwei oder inehr Federn, bei denen 
diese gleicbzeitig treibend wirken oder nacli- 
eiiiander jeweilen bis ziir Erscbopfung in 
dea Antrieb eingescbaltet sind^ wcrdeu beirn 
Gegenstand vorliegender Eriindung die Federn 
der Reihe nach in bestimniten Zeitabschnitten . 
in das Q-etriebe ein- und wieder ausgeschaltet. 
Dadurch wird die Eederkraft besser ausge- 
niitzt, indem die Wirkung der Federn gleicb- 
maf^io-er wii'd als bei den bis her bekannten 

o 

Feder trieb wei-ken. 

Ein mit zwei Trieb federn ausgestattetes, 
auf ein Uhrwerk wirkendes Ausfuhriingsbei- 
.spiel dcs Erfindungsgegen standee; ist auf der 
beiliegenden Zeichnung dargostelit. 

Fio-. 1 ist ein schematischer GrundriB. 

o 

Fig. 2 die Seitcnansicht des ganzen Werkes, 
mit teilweiseni Schnitt; Fig. 3 und 4 zeigen 
Einzelheiten ; Fig. 5 steilt einen Schnitt duroh 
die eine Federeinriclitung niit ihren Spci-- 



rungen und deiu Aufziehmecbanismus dar; 
Fig. 6 zeigt einen Schnitt nacb der Linie ?/ 
in Fig. 5 mit Ansicht eincr Sicherung gegen 
uberniaP>igc-s iVufziehen der Feder, Fig. 7 einen 
Schnitt nacb dor Liuie x in Fig. 5 mit An- 
sicht des Sperrades rait Klinke luid Auslcise- 
stange: Fig. 8 steilt einen Schnitt dar nach 
der Einie :^ in Fig. 5 mit An.sicbt von Kupp- 
lungsteilen; Fig. 9 zeigt einen Gegenkupp- 
h'mgsteil in Seitenansicht und Grimdrif^. Fig. 10 
ein andere.s Detail, Fig. 11 eine scbematische 
An.sicht eines Radgetriebes . Fig. 12 und 13 
zeigen weitere Einzelheiten. 

AUe Teile befinden sick in derjenigeti 
Stellung, bei welcher die im Gehause a sitzende 
Feder die treibende, die im Gebiiuse b sitzende 
Feder die gesperrte ist. 

Die die Federn 1 und 2 en thai ten den 
Gehause a und h stehen durch ihi"e Zahn- 
kranze 3 und 4 in unmittelbarem gegenseiti- 
gem Eingriff. so daS .sie sich also in entgegen- 
gesetztem Sinue dreben. Die Federn 1 und 2 
sind in gleickem Sinne gewickelt und einge- 
setzt und in bekanntcr Weise mit dem einen 
Eude am Fcderkern, mit dem andern Ende 
an ihrcm Gehause befestigt. Die Federkernc 
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o and 6 sind liohl. auf je einer Achse T, 
bczw. 8 drehbar und sitzen lose in den Feder-- 
gehausen a und so daG diese sicb urn sie 
di-eben Uonneii. AuSerhalb dcs Tiiebwerk- 
gestelles trngen die Fcderkerne je ein Sperr- 
rad 9: bezw. 10. in das eine am genannten 
G-ostGll schwingbar gelagerte Klinke 11. bezw, 
12 eingreift. Diese Klinken sind durch eine 
StangG 13 so miteinander Terbnnden. dalS 
wenn die eine Kiinke in. die andere aiiGer 
Eingfiff n^.it ihi'sni . Sperrade ist. Die Feder- 
keine 5 und 6 tragon fcrner je einen Zahn 
14 der bekannten Federsicherung, der mit 
dcm ani (Toluluse .sitzenden Maltheserkreuz 
zn.samuienspielt zvvecks Yerhiitung einCL* Uber- 
^pannung der Federn. In das andere Ende 
jedos Federkerncs ist eine V^erzahnnng 15 ein- 
gesclinitten und auf der gieichen Seite ist 
jedes Federgchause an einer den Federkern 
umgebenden Nabe init einer Zahnung 16 ver- 
sehen, deren Zahnezahl gleich ist derjetn'gen 
der Ycrzabnung 15. Diei=:en Yerzabnnngen 15 
und 16 stobt ein gezahntes Eing^tLick 17 
o-esrenuber. das auf der Achse 7 drehbar, aber 
nicbt auf ihr axial verscliicbbar ist. Wird dieses 
Rings I tick durch Yorschicbung der Achse 7 
mit seinen Zahnen in die Ziilme 15 und 16 
geschoben. so bcwirkt dies eine Knpphnig 
zwischen detn Federgehause und dem Feder- 
kern und da mit eino Spei'rung der betreffen- 
den Feder.. indem sich ihre beiden Enden 
innen und auf^en nicht mehr gcgeneinandei* 
verschieben kiSnnen. Die Axial verschiebung 
der Achse 7 und dam it das Einrllcken der 
soeben erwahnten Kupplung wird bewerk- 
stelligt unter Yerinittlung einer auf der Achse 7 
fcstsitzenden Scheibe 19. . Diese besitzt auf 
ihrer Unterscite schriig zur Achse verlaufende 
Rillen IS: i'* deren eine eine Stange 20 ein- 
greift. Wird diese ungefalir rechtwinklig zur 
Achse 7 vorgestoSen, so wird die Scheibe 19 
mit dieser Achse nach oben vei'schobeu, ge- 
nannte Kupplung eingerllckt and damit die 
Feder gesperrfc. gleichzeitig aber auch die 
Achse 7 am Drchen verhinderc. Dabei kommt 
ein sonst die Drehbewegnng dieser Achse 
auf den Fedei'kei'n 5 ilbertragender, kurzer 
Keil 24 auQer letztern zu liegen. In dieser 



Lage der Telle dreht sich, wenn die Feder 2 
arbeitet das Gehause a mit der Feder 1 und 
dem Federkern 5 lose auf der Achse 7. 

Die Achse 7 triigt an ihrem obern Ende 
fest das Aufzugsrad 21. welches durch ein • 
mittelst Kiirbcl 22 gedrehtes Zahnrad 23 ge- 
trieben wird und die Achse 7 mitdreht. Das 
Rad 23 ist so breit, dafo das Rad 21 bei der 
Einschiebung der Achse 7 nicht aus dem Ein- 
griff mit ihm kommt. Die Stange 20 muf^ 
wUhrend des Aufziehens auBer Eingriff mit 
der Scheibe 19 scin. zu welcheni Zweck sie 
von auGorhalb des Gehauses her parallel zu 
sich sclbst, entgegen der Wirkung der Feder, 
auf der sie ruht (Fig. 3), verschoben werdon 
kann. 

Die namlichen OrganC: wie sie vorstehend 
i[n Zusammenhang mit der Feder 1 beschrie- 
ben wurdon. existieren auch bei der Feder 2. 

Da 'diese zwei Federn abwechselnd in 
besfcimmten Zeitabschnitten den Antrieb be- 
sorgen solien, so mllssen die tJbersetzungs- 
rilder jeweilen auf die treibende Feder um- 
o'cschaltet werdcn. Zu dieseni Zweck sind 
in Rabmen 29 zwei mit den Uberti-agungs- 
radern 25 und 26 auf der gieichen Achse 
sitzendc Zahnkolben 27 und 28 gelagert. Die 
Rahmen 29 sind fest auf einer Achse 30, 
auf welcher lose ein mit zwei Zahnkrilnzen 
31 und 32 vorsehcnes Uad sitzt. Der Zahn- 
kranz 31 stcht mit den Radern 25 und 26 
im Eingriff, deren Drcbungen durch den Zahn- 
kranz 32 auf das anzutreibcnde Uhrwerk 
ubertragen werden (s. Fig. 11). Durch die 
Schwingungcn der Rahmen 29 gelangt ab- 
wechselnd der eine und der andere der Kol- 
ben 27 und 28 mit dem Zahnkranz 3, bezw. 4 
der Fedcrgehiiuse (/, re^ip. b in Eingriff. Diese 
Schwingungen dor Rahmen 29 werden durch 
einen mit Anschlagstift 33 versehenen Hebel 
34 bcwirkt, welcher mit eiueni lose auf der 
Achse 30 sitzenden Zahnrad 35 verbunden 
ist, das bestiindig in den Zahnkranz 3 ein- 
<yreit't. Da des letztern Drehsinn sich andert, 
je nachdem die eine oder andere der Federn 
1 und 2 Kraft abgibt, so schwingt der Hebel 
34 hin und her und schwingt durch Anschlag 
seines Stiftes 33 den Rahmen 29 nach der 
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einen odor anclei-n Seite mit, bis dev Eingriff 
der Kolben 27. 28 in 3. 4 gewechselt hat. 
Die Bestimmung der Zeltabsclinitte, wall rend 
welcher die Federn arbeiten, bezw. g-csperrt 
bleiben solleii, geschieht diirch die in Fig. 12 
und 13 dargestcllte Vorrichtung, welche in der 
aiis Fig. 11 ersicbtlichen Weise init dem Uhr- 
werk in Verbindung steht. 60 und 61 bedeuten 
Anker nrid Unnihe de5 Ubrwerkes, die beiden 
Ruder 70 und 71 sind auf dei- namlichen Achsc 
zu denken. auf der die Zeiger 72 sitzen. Die 
soeben genannte Yorrichtung (Fi^, 12 und 18) 
bc-sitzt zwei Sclilagbol'^cii 35^. welche dnvch 
Federn gegen cine kreisende, mit Ausschnitt 
3S vcr>5ehene Scheibe 39 gedriickt werden. 
Einer halben Umd reining dieser Scheibe cnt- 
spriciit eine AusIo.se-, bczw. Sperrperiode der 
Federn. Gelangfc namlicb der Ausschnitt 38 
unter einen der Scbiagbolzen 35*'^, so schnollt 
dieser vor und dreht einen Doppelhebel 36. 
der dadurch eine mit ihm gelenkig verbundene 
Stange 37 hin- oder herschiebt. Diese Stange 
37 betiitigt gleichzeitig die die Spei-rklinken 
11 und 12 ein- und ausrllckende Stange 13 
tuid die Stange 20, letztere in dem Sinnc, 
da(o sio die eine der Achscn 7 odcr 8 liebt und 
die andere fallen litCt. DadLU-ch wird dann 
also die eine Feder gesperrt. die andere frei- 
gcgeben, mitbin einer der Zahnki-anze 8. 4 
zum Leerlauf gebracht, der aiKlere von seiner 
Fedcr angetriebcn. Damit andern sich auch 
die Drehrichtungen dieser Zaluikranze. infolge- 
d ess en auch diejcnige des Kolbens H5 und 
daher werden die Rahmen 29 geschwungen, 
so daB der bisUoj' in Rube befindliche Kolben 
27 oder 2S in Eijigrift' mit dem betreffenden 
Zahnkranz 3 oder 4 kommt. Die Sperr- und 
AuslOsepei-iodeu der Federn stehen mit den 
Uindrehungszahlen der Zahnkrilnze 3 und 4 
und diese mit 'derjenigen des Kolbens 35 in 
ein em soichen Verbal tn is. daf^ einer solchcn 
Pcriode die Zeit entspricht, die der auf dem 
Kolben 35 si.tzende Arm 34 mit Zapfen 33 
zur Umschaitung der Rahmen 29 nCitig hat. 
Einer einfachen Schwingung dieses Rah mens 
muG daher eine halbe Umdrehung der Platte 
39 entsprechen. was durch geeignote Wahl des 
Zahnradcs 32 und des auf der Welle dor 



Platte 39 sitzenden Zahnrades (s. Fig. 11) 
leicht erreicht werden kann. 

Auf den Auschnitt 38 der Platte 39 folgt 
in dej'en Drehrichtung eine Yon unten in die 
Ebene der ; Platte ansteigende Flache 40^ 
welche den vorgeschnellten Bolzen 35*'^ wieder 
in seine frilhere Lnge zuriickbringt. 

Auf die besrkriebene Weise erhalt man 
eine staffelweisc Abnahme der Kraft abwech- 
sehid bei der einen und andern Feder, in dem 
with rend des Wirkens der einen Feder die 
andere gesperrt bleibt. Es ist dies eine wesent- 
lich v'orteilhaftere Arbeits weise, als man sie 
erhillt; wenn man. wie bei bekannten Tricb- 
werken. zuniichst die eine und dann die an- 
dere Feder vollstilndig anslaufen laf^t. 

Statt jede Feder wabrend des Arbeit-ens 
der andei-n Fedcr gesperrt zu halten und mit 
ihrem Gehause und Kern leer auf der be- 
treffenden Achso laufen zu las sen. kann man 
das Triebwerk so cinrichten, dafS, wenn man 
den Federn ungleiche Anfangsspaniujngen er- 
tcilt, die ' schwachcr gespannte Feder wab- 
rend des Arbeitens der starker gcspannten 
Feder durch diese zu einer hohern Spannung 
gebracht wird, als sie nnmittelbar Torher 
besaf^. Urn dies zu erreichen. branch t man 
nur die zur schwachern Feder gehorige Kupp- 
lung 15, 16, 17 auszuschalten, indem- man 
z. B. die LMatte 19 herausnimmt oder auf der 
*beti-efi:endt;n Seite die Stange 20 verkilrzt, 
so dafi die in Fig. 12 und 13 dargestellte 
Yorrichtung nur auf die starkere Feder wir- 
ken kann. Im ubrigen bleibt die Einricbtung 
dieselbe. wie oben beschricben. Liegt dann 
die hohei* gespannte Fedei- in bekannter Weise 
gespej-rt. so arbeitet die schwachcr gespannte 
Feder mit voller Kraft auf das Uhrwerk. Das 
Gehause der starker gespannten Fedcr wird 
mit dor in gesperrtem Znstande in ihm liegen- 
dcn Feder lose mitgenommen, bis die Aus- 
riickung dci' Kupplung zwischen diesem Ge- 
hause und dem Federkern erfolgt. Nun kommt 
die starkere Feder zur Wirkung, treibt das 
Uhrwerk, spannt aber zugleick auch die 
schwachcr gespannte Feder wieder mehr. Bei 
der nachher wieder erfolgenden Sperrung der 




starkern Feder wirkt dann wieder die schwa- 
chere auf das Uhrwerk usf. 

Die Begrenzung der einzelnen Wii-kLings- 
pcrioden erfolgt hierbei in ahnlicher Weise. 
wie fur das efste Beispiel beschrieben wurde. ■ 
namlLch mittelst einer Yorrichtung nach Art 
der in Fig- 12 und 13 beschriebenerij die mit 
deni ITlirwerk derarfc verbunden ist. dafi sie die 
starker gespannte Feder jeweilen in Period en 
a LIS-, hezw. einschaltet, die der Abgabe einer 
bestironiten Zahl von Krafteiiibeiten durch 
. dieselbe entsprechen. 

Patent AN.SPKUCH : 

Federtriebwerk aiit mindestens zwei Trieb- 
federn. dadurch gekennzeichnet, daf^ eiiie An- 
zahl dieser Triebfedeni miteinandei' und nf\it 
den I durch i;io betatigfcen Getriebe so in Wir- 
kuMgsTerbindung stehen, daB sie selbstttltig 
abwechselnd in bestimmten Zwischenranmen 
in das Getriebe ein- und wieder aus dem- 
selben ausgeschaltet werden- konnen, bevor 
sie v^oilstandig a-usgelaufen sind. 

.UxTi:RA^^sPEL'CH^i: : 

1. FedGrfcriebwcrk nach Paten tan spruch. da- 
durch gekennzeicbnet, daf^ die eine Feder 
wahrend des Arbeiteus der andern Feder 
auf kons tauter Spaniiung erhalten bleibt. 

2. Federtriebwerk nach Patentaiispruch, da- 
durch gekennzeichnet. duB die Federn 
eine ungleiche Anfangsspaniumg be.sitzen 
und miteinander derart in Wirkungs- 
verbindung stehen. da fa die spater ge- 



spannte Feder bei ihrein Afbeiten je- 
wel Is die schwacher gespannte Feder 
hoher spannt. 

3. Federtriebwerk nach Patentanspruch, ge- 
kennzeichnet dui'ch einen schwjngenden 
Eahnieri mit zwei Hebelarmen, von denen 
jeder ein mit dem Getriebe in Eingriff 
stehendes Zwischenrad und auf der srlei- 

o 

chen Achse einen Zahnkolben tragt, der- 
art. daf> je nach der Schwingung des 
Rahmens der eine Kolben mit einein 
Zahnkranz am Gehause der einen Trieb- 
feder in Eingriff gelangt. wahi-cnd der 
andere Kolben auf^^er Eingriff mit einem 
Zahnkranz am Gehiiuse einer andern 
Trieb feder komnit und umgekehrt; wo- 
durch entweder die eine oder die andere 
dieser Triebfedcrn ins Getriebe einge- 
schaltet wird. w ah rend die andere aus- 
geschaltet wird. 

4. Federtriebwerk nach Patentanspruch und 
Unteranspruch 3, gekennzeichnet durch 
eine mit der Federaufzugvorrichtung ver- 
bunden e Achse fiir jede T riebf eder, auf 
wek'lie der rohrartige Federkern auf- 
gesetzt ist. der abwochselnd mit jener 
Achse oder mit dom das andere Feder- 
ende haltenden Federgehiiuse gekuppelt 
werden kann. je nachdem die Feder 
arbeiten oder gesperrt werdep ^oll. 

Dr. Herbert Albert SAXDOR. 

Yertretei- : H. KIRCHHOFER 
vormals Bouvry-S<jqnin & Cie., Ztirich. 
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